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MAPPING

Prazise Vermessung
von Stralen- und
Schienenwegen

3D Mapping Solutions GmbH



Tatigkeitsgebiete der 3D Mapping
Solutions GmbH

Kinematische Aufnahme von Stral3ennetzen
Fahrzeugnavigation

Stral3enbauverwaltungen

Automobilindustrie
Bahnen / U-Bahnen
Flughafen
Kinematische Erfassung von Fahrbahnoberflachen
Fahrsimulation
Grundlagenvermessung fur die Sanierung von Fahrbahndecken
Messtechnik

Hardware / Software fir kinematische Vermessung

Beratung und Systemintegration
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Das Mobile Stral3en Erfassungs- 3D

System (MoSEYS) = 1.)-\\

MAPPING

Aufnahme des Stral3en- oder
Schienenkorridors mit ca. 60 m Breite

Erfassung des Raumes mit Hilfe

praziser Positions- und
Orientierungsbestimmung fir die
Messplattform

redundanter Sensorik (Multikamerasystem
und Laserscanner)

Datenprozessierung

Getrennt von der Erfassung

Aufwand skalierbar nach Genauigkeit
8 Kameras, 2 Standard- und bis zu 4 Hochleistungs-Laserscanner
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Aufnahme hochauflosender Scanner-
Punktwolken
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Anwendungen fur hochaufldsende
Scanner-Punktwolken

MAPPING

AVorteile:
Akeine Behinderung des Verkehrs A sehr detaillierte Vermessungsergebnisse (punktgenau)
Aschnellere Projektdurchfiihrung A vergleichbare Genauigkeit zur statischen Vermessung

A Objekte kénnen direkt in Scannerdaten gemessen werden (Interaktion mit der Photogrammetrie)
A Automatische Objektextraktion (Markierungen etc.)

A Fahrsimulation

A 3D Stadtmodellierung, Briicken- und Tunnelmessung

A Prazise Oberflachenmodelle fur Planung, Bau, Qualitatspriifung und Zustandserfassung
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3D Stadtmodelle T Laserscanner -
Punktwolke
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3D Stadtmodelle T Laserscanner -
Punktwolke
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3D Stadtmodelle mit Kataster i
Genauigkeit (cm)

Oberhaching

bei MUnchen

Kinematisch erfasste Laserscanner-Punktwolke
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3D Stadtmodelle mit Kataster i
Genauigkeit (cm)

Oberhaching

bei Minchen

Kinematisch erfasste Laserscanner-Punktwolke mit Gberlagertem Farbbild
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3D Stadtmodelle mit Kataster i 3D
Genauigkeit (cm) S

MAPPING

Oberhaching

bei Minchen
Erstellt durch:

Scan 3D, Berlin
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3D Stadtmodelle aus Scannerdaten

MAPPING

A Beispiele fiir 3D Modelle aus Scannerdaten fir Stadte,
Flugh&afen, Werkanlagen etc.

WWW.Vires.com

3D Mapping Solutions GmbH  Talanger 4a 82041 Oberhaching www.3d-mapping.de info@3d-mapping.de



http://www.3d-mapping.de/
http://www.3d-mapping.de/
http://www.3d-mapping.de/
http://www.vires.com/

Georeferenzierte Bilddokumentation
des StralRenraumes

-~
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> P

A Bildhafte Dokumentation des StraRenraumes und der Fahrbahnoberflache

A Flexibles Multi-Kamera-System mit verschiedenen Méglichkeiten, Art, Anzahl und
Ausrichtung unterschiedlicher Kameras zu kombinieren.

A Jedes Bild wird exakt georeferenziert und orientiert.
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Georeferenzierte Bilddokumentation
des Strallenraumes i Infrarot-Kameras

Sichtfelder der Kameras l ! - —

y,
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Photogrammetrische Objektbestimmung
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A Aufnahme des Verkehrsraumes mit
einem photogrammetrisch kalibrierten
Multikamera-System

)
"“..".‘“....’.,_.. P orem— ™ P oee— P At

A Dreidimensionale Objekterfassung
(Lage und Hohe)

A Zuordnung von Attributen

A Bestimmung von relativen MaRen

Markierungen, Sperrflachen, Fahrstreifen, Randstreifen, Schilder, Ampeln, Beleuchtung, Schutzplanken,

Entwasserung, Bdume, Zaune, Wande, Bankett, Grunstreifen, Fahrbahnbreiten, Durchfahrtshéhen/-breiten u.a.
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Photogrammetrische Objektbestimmung

MAPPING

Bildpunkte Bild_1_000463_001045255.tif" - gemessen (b) und Ref (r) - 47 Punkte

Multi-Kamera 8 ‘
Photogrammetrie . 2

Genauigkeit< 1 cm

Kalibrierung: Bildmessungen in blau und aus den 3D Koordinaten
gerechnete Bildkoordinaten in griin
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MOSES T Systemspezifikationen

MAPPING

A Max. Aufnahmegeschwindigkeit v =100 km/h
A Messleistung abhangig vom Einsatzgebiet zwischen 100 km/Tag und 400 km/Tag

A Bestimmung der Trajektorie mit 200 Hz
A Beiv =20 m/s wird alle 0,1 m eine Position bestimmit.
A Vollstandige, dreidimensionale Erfassung aller Bewegungen des Messfahrzeuges

A Genauigkeit der Positionsbestimmung
A Skalierbar je nach Zielsetzung und Aufwand zwischen 0,01 m und 0,5 m.
A Auch nach Abschluss der Befahrung kann jede Genauigkeitsklasse erzeugt werden.

A Relative Genauigkeit der Objekte im Aufnahmekorridor
A Photogrammetrie (relative Lage) s < 0,01 bis 0,05 m

A Laserscanner (relative Lage) s < 0,005 bis 0,001 m (abhangig vom
Scanner)
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Bildung von Fahrbahnachsen
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Bildung von Fahrbahnachsen
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kinematische Ingenieurvermessung:
Erzeugung von Fahrbahnmodellen

Hochwert [m]

Stralienveriauf: Bestandsachse
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-
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A Achsbegleitendes Raster fiir das
Oberflachenmodell

A Querprofile und Langsprofile entlang
der Fahrbahnachse

A Flexible Rasterweite im Profil
A Variabler Profilabstand
A Rasterweiten zwischen
A 0,005 m (Fahrsimulation)
A 0,2 m (Deckensanierung)

A 1 m (StraRenbestandsdaten)
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Ausschnitt aus einem
Oberflachenmodell

51436
51434
51432

5143
514.28

| 514.26
51424
51422
5142
514.18
514.16

514376

514.167
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Beispiel: Oberflachenmodell flr ein
Autobahnkreuz i Die Befahrungen
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Beispiel: Oberflachenmodell flr ein
Autobahnkreuz i Die Befahrungen
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Beispiel: Oberflachenmodell fur ein
Autobahnkreuz
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3D Aufnahme eines Flughafens
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Darstellung aller Laserscanner-Aufnahmedaten
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3D Aufnahme eines Flughafens

Beispiel flr die Runway in den Laserscanner-Messdaten
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Beispiel: Oberflachenmodell fr eine
Runway

Beispiel fur die Runway als 3D Oberflachenmodell in farbcodierter Darstellung der H6hen
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Vermessung von
Automobilteststrecken

A Automobil-Teststrecke fiir s |
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Vermessung von
Automobilteststrecken

Automobil-Teststrecke flr Fahrdynamik

Oberflachenmodell
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Vermessung von
Automobilteststrecken

A Modell in der Visualisierung der Fahrsimulation
A Formate:
A crg
A rdf

A andere
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Bahnvermessung am Beispiel U-Bahn
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Kinematischen Ingenieurvermessung
eines U-Bahn Netzes

\
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Kinematischen Ingenieurvermessung
eines U-Bahn Netzes
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Kinematischen Ingenieurvermessung
eines U-Bahn Netzes
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Kinematischen Ingenieurvermessung
eines U-Bahn Netzes
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Kinematischen Ingenieurvermessung
eines U-Bahn Netzes
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Kinematischen Ingenieurvermessung
eines U-Bahn Netzes
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